Das Beste aus
Elektrik und Hydraulik
in Einem kombiniert

H-Track

Elektrohydraulischer Linearaktuator mit hoher Leistungsdichte und
Stol¥festigkeit

[T/ THOMSON'

www.thomsonlinear.de Linear Motion. Optimized.”




Tromsoy
Linear Motion. Optimized.

H-Track — kompakter Hybrid mit tiberlegener Leistung

Der elektrohydraulische Aktuator H-Track liefert die hohe Belastbarkeit der
Hydraulik, jedoch ohne den immensen Platzbedarf und die unerschwinglichen
Kosten herkémmlicher Hydrauliksysteme.

Mehr Leistung auf weniger Raum Gebaut fiir hdrteste Bedingungen

Die elektrohydraulischen H-Track Aktuatoren H-Track Aktuatoren sind wetterfest, staubdicht,
bieten die geringste EinbaugrélRe ihrer Klasse: korrosionsbestandig und erfiillen die Schutzarten
das patentierte Design aus Ventilen und IP67 statisch (kurzzeitiges Eintauchen) sowie IP69K
Ausgleichsbehalter nutzt den vorhandenen Platz (Hochdruckreinigung). Optional erlaubt der H-Track
deutlich effizienter als vergleichbare Modelle. Betriebstemperaturen von frostigen -40 °C bis

Der H-Track ist ein robuster Linearaktuator mit bis tropischen +82 °C — die ideale Losung fiir besonders
zu 21.350 N Stellkraft und anndhernd 100 mm/s raue Bedingungen.

Verfahrgeschwindigkeit. Mit Hubldngen bis 16

Zoll (406 mm), optionalen Endlagenschaltern und
mehreren verfiigbaren Konfigurationen bietet
der H-Track Maschinenkonstrukteuren ganz neue
Maglichkeiten.
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Volistandig autark

Motor, Pumpe und Ventile sind in einem kompakten
Leistungspaket untergebracht, das direkt an der
Zylinder/Tank-Kombination montiert ist. Das
bedeutet, dass das Innenleben vollstandig von
aulleren Einfliissen abgeschottet ist, weniger

Teile verbaut sind und die Leistung maximiert

wird. Anders als bei Hydraulikzylindern entfallen
externe Schlduche, Ventile, Ausgleichsbehélter oder
Armaturen, die defekt oder undicht werden kénnen.
Die Betdtigung ist genauso einfach wie bei einem
klassischen Elektro-Aktuator: einfach Spannung
anlegen und zum Richtungswechsel die Polaritat
umdrehen. Falls notwendig, kann die Kolbenstange
des Aktuators manuell betétigt werden, sodass sie
sich in Notfall-Situationen frei bewegt.

DAS BESTE AUS ZWEI WELTEN

ELEKTRISCH ANGETRIEBEN
UND GESTEUERT
EINFACH ZU BETATIGEN
KEINE STORENDEN EXTERNE
SCHLAUCHE, VENTILE ODER
PUMPEN
MINIMALES RISIKO VON
UNDICHTIGKEITEN
WARTUNGSFREI

HYDRAULISCH BETATIGT
HOHE LEISTUNGSDICHTE
HOHE STOR- UND
VIBRATIONSFESTIGKEIT
RUCKELFREIE BEWEGUNGEN
GERAUSCHARMER BETRIEB

www.thomsonlinear.de 3
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Vorteile der Elektro-Hydraulik

Das Beste aus den Welten elektrischer und hydraulischer Aktoren wurde im
H-Track Linearaktuator kombiniert — fiir einzigartige Leistungsmerkmale, die seine
Nutzung in Anwendungen erlauben, bei denen andere Losungen in der Regel

versagen.

Kompakte Bauform
Der H-Track hat eine Einbauldnge, kiirzer als jeder

andere handelsiibliche elektromechanische Aktuator.

Er passt tberall, wo die eingefahrene Lange
maximal 122 mm betragen darf, liefert aber dennoch
bis zu 21350 N Verstellkraft.

Ausgezeichnete Lasthaltekraft

H-Track Aktuatoren arbeiten sowohl auf Schub

als auch auf Zug und halten eine Last ohne
Energiezufuhr in beiden Richtungen in ihrer Position.
Die statische Lasthaltekraft ist grundsétzlich héher
als die dynamische Lastverstellkraft.

Vibrations- und StoBfestigkeit

H-Track Aktuatoren sind immun gegen
vibrationsbedingtes Wandern oder hydraulisches
Selbstblockieren und absorbieren miihelos groiere
StoRe.

Energieeffizient

Die elektrische Steuerung sorgt ohne
Hydraulikleitungen oder andere kostspielige
Komponenten fiir sanfte Linearbewegungen. Der
H-Track geht deutlich sparsamer mit Energie um als
ein vollhydraulisches System, da er nur beim Ein-
oder Ausfahren Energie verbraucht.

Massive Kolbenstange
Die massiv ausgefiihrte Kolbenstange ist deutlich
unempfindlicher gegen Verbiegen /
als eine hohle Kolbenstange y
in derselben Grole.

R
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Nach auBen isolierte Hydraulik

Der Ausgleichsbehalter ist beliiftet und mit
beweglicher Klappe nach aulen verschlossen
— fiir den Aktuator- und Pumpenbetrieb ohne
EinschlieBungen oder Kavitation.

Wartungsfrei

H-Tracks missen wahrend ihrer Lebensdauer weder
geschmiert oder mit Hydraulikfluid befillt noch
anderweitig gewartet oder justiert werden.

Keine Verunreinigungen

Die Pumpe des H-Track ist poliert, gereinigt, gespiilt
und wird unter Vakuum mit entgastem Hydraulikfluid
befiillt. Das System ist vollstandig gekapselt und hat
keine Schlduche, die undicht werden kénnen. Das
gewahrleistet Ihnen einen verschmutzungsfreien
Betrieb tber die gesamte Aktuator-Lebensdauer.

www.thomsonlinear.de

Umfassend getestet

Wahrend ihrer gesamten Entwicklung werden die
H-Track Aktuatoren strengen Tests unterzogen, bevor
sie das Werk verlassen, damit sie alle einschldgigen
Normen und Leistungsangaben erfiillen. Der
Thomson-Kundensupport erldutert Ihnen gerne,
welche Normen der H-Track erfiillt und wie wir
unsere Tests durchfiihren.

Sonderausfiihrungen

Wie die meisten Thomson-Produkte lassen sich

auch die H-Track Aktuatoren individuell anpassen.
Unsere Ingenieure ermitteln gemeinsam mit lhnen
die notwendigen Modifikationen — von der einfachen
Farbanderung bis zur kompletten konstruktiven
Uberarbeitung. Thomson ist einer der fiihrenden
Anbieter individuell angepasster Aktuatoren und
findet fur jeden Kunden die optimale Ldsung.
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Auf Leistung getrimmt

Der H-Track ist von Grund auf so konstruiert, dass er in Situationen liberzeugt,

in denen andere Aktuatoren scheitern. Sein einzigartiges elektrohydraulisches
Konzept kombiniert die besten Eigenschaften aus zwei unterschiedlichen Systemen
und erschlie8t Linearaktuatoren ganz neue Anwendungsmdglichkeiten.

GROSSE LEISTUNG AUF KLEINEM RAUM

Der H-Track zahlt zu den leistungsstarksten Aktuatoren dieser Grél3e bei
unverminderter Lebenserwartung oder Witterungsfestigkeit.

n Kompaktes Kraftpaket aus Pumpe, Ventilen und Motor
ﬂ Im Schutzrohr integrierter Fluidbehalter

B Massive, biegesteife Kolbenstange im kleinen Durchmesser

VOLLSTANDIG AUTARK

Nutzen Sie das Beste aus den Welten elektrischer und hydraulischer Aktorik in einem
Paket. Der H-Track ist leistungsstark, robust sowie vibrations- und stol3fest.

Und dennoch bendtigt er lediglich eine Batterie mit Schalter zum Betrieb, ist wartungsfrei
und minimiert die mit Hydraulik-Undichtigkeiten verbundenen Risiken.

n Leistungspaket vollstandig nach auBen abgedichtet
B Zweileiter-Betrieb

n Zahllose Leistungspaket- und Zylinder-Konfigurationen fiir konstruktive Flexibilitat

6 www.thomsonlinear.de



FUR HARTESTE BEDINGUNGEN

Der H-Track wurde fiir den ausfallsicheren, wartungsfreien Betrieb unter hartesten
Bedingungen entwickelt und getestet.

Schutzart IP69K/IP67 m GroBer Betriebstemperatur-Bereich
n Kolbenstange aus Edelstahl m Hohe StoB- und Vibrationsfestigkeit

n 200 Teststunden im Salzspriihnebel m Gehéause aus eloxierter Aluminiumlegierung

www.thomsonlinear.de 7
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Gebaut fur harteste Anwendungen

Mit ihrem autarken elektrohydraulischen System erfiillen H-Track Aktuatoren die
wachsende Nachfrage nach hoher Leistungsdichte in vielfaltigen Einsatzbereichen
wie landwirtschaftliche Feldspritzen, Schneepfliige oder Mahwerkheber.

Widersteht den Belastungen auf dem Feld extrem belastet. Diese Belastung wird jedoch noch
Modernes Feldspritzgestdnge wird immer starker, wenn das Spriihgerat in Bewegung ist
ausladender und erreicht heute Langen tiber und das Einfedern der Balken extreme Lastspitzen
50 m, sodass die mechanische Belastung auf die verursacht. Diese kombiniert wirkenden Kréfte
Aktuatoren exponentiell ansteigt. Die Aktuatoren flihren zu gewaltigen KraftstéRen, denen die
werden genutzt, um die langen Spriihbalken zum meisten elektrischen Aktuatoren nicht lange
Transport einzuklappen. Schon beim Ein- und standhalten. Demgegeniiber kommt der H-Track mit
Ausklappen der Balken werden die Aktuatoren dieser Art der Belastung problemlos zurecht.
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Ideal fiir herausfordernde AuBeneinsitze
Wahrend die oft rauen AulRenbedingungen den
meisten Aktuatoren zum Verhé@ngnis werden,

flihlt sich der H-Track dort besonders wohl. Trifft
beispielsweise ein Schneepflug in voller Fahrt auf
ein festes Betonhindernis, wiirde das die meisten
Linearaktuatoren in kiirzester Zeit zerstoren. Dank
seines einzigartigen Designs aus Ventilen und
Ausgleichsbehalter kann der H-Track solche Schldge
abfedern und bleibt funktionsfahig. Optional kann
er zudem flir Temperaturen bis —40°C ausgestattet
werden, um selbst bei arktischen Klimaverhaltnissen

www.thomsonlinear.de

S

zuverldssig zu arbeiten. An Mahwerkhebern kénnen
elektrische Aktuatoren normalerweise ihre Starken
ausspielen; bei immer schwereren Mahwerken und
héheren Arbeitsgeschwindigkeiten stollen diese
herkémmlichen Aktuatoren jedoch an ihre Grenzen.
Mit seiner zuverldssigen Lasthaltekraft, verbesserten
Langlebigkeit fiir hdhere Transportgeschwindigkeiten
sowie Unempfindlichkeit gegen Hochdruckreiniger
ist der H-Track die perfekte Losung fiir die nachste
Generation grolRerer, schnellerer Maher.
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Technische Merkmale

H-Track — elektrohydraulischer Linearaktuator

e Kombiniert das Beste aus Elektrik und Hydraulik.

e Hohe Leistungsdichte.

e Sehr kompakt und optimales Verhaltnis Einbau-
zu Hublange.

e Massive Kolbenstange fiir erhohte
Biegefestigkeit.

e Kein vibrationsbedingtes \Wandern oder
hydraulisches Selbstblockieren.

e Hohe Stol- und Vibrationsfestigkeit.

e Belifteter, mit beweglicher Klappe
verschlossener Fluid-Ausgleichsbehalter
erlaubt den Aktuator- und Pumpenbetrieb in
jeder Ausrichtung ohne Einschliellungen oder
Kavitation.

e Standard-Hubldngen bis 16 Zoll (406 mm)

e Fiir raue AuRRenbedingungen konzipiert.

e /uverldssig und wartungsfrei.

Allgemeine Angaben

Zylindertyp Hydraulisch
Pumpentyp Eingebaute Elektro-Zahnradpumpe
Handhilfsbetatigung Ja

Verdrehschutz Nein

Motorschutz Eingebauter selbstriicksetzender

Thermoschalter

Statische Lasthaltebremse Nein (selbsthemmend)

Uberdruckventil Ja (beide Richtungen)

Elektrische Anschliisse

240-W-Motor Lose Kabelenden + Packard 56
Stiftsteclger

560-W-Motor Lose Kabelenden + Osenklemmen

Zulassungen CE, RoHs, REACH, Prop65

Optionale Ausstattungsmerkmale

Mechanische
Optionen

Alternative Anbauadapter vorne

Alternative Adapter-Ausrichtung hinten

www.thomsonlinear.de



Technische Daten

Mechanische Angaben

Max. statische Schublast (Fx) [N] 5000
Max. dynamische Last (Fx) [N]  siehe Seite 21
[mm/s]  siehe Seite 21

Einfahrgeschw. ohne Last/max. Last

Ausfahrgeschw. ohne Last/max. Last ~ [mm/s] ~ siehe Seite 21

Min. Bestellhublange (S) [Zoll] 2
Max. Bestellhublange (S) [Zoll] 16
Bestellhublangen-Abstufungen [Zoll] 2

Betriebstemperaturgrenzen™ [°C] —26 bis +65

Volllast-Einschaltdauer bei 25 °C [%] 25
Axialspiel, maximal [mm] 04
Haltemoment [Nm] 0,1
Schutzart — statisch IP67/IP69K
Schutzart — dynamisch |P65
Salzspriihnebel-Bestandigkeit [Std.] 200
Gewicht [kg]  siehe Seite 13

*weitere mdgliche Beschrankungen nennt Ihnen der Thomson-Kundensupport.

Elektrische Angaben

Zuldssige Eingangsspannungen [VDC] 12,24, 48

Toleranz, Eingangsspannung [VDC]
12-VDC-Modelle 9-16
24-DC-Modelle 18-32
48-VDC-Modelle 3664

Stromaufnahme ohne Last / max. (Al siehe Seite 21

Last

Querschnitt, Motorleiter [mm?]
240-W-Motormodelle 2
560-W-Motormodelle 3

Querschnitt, Motor-Ringkabelschuhe [mm?]
240-W-Motormodelle -
560-W-Motormodelle 5

Lange, Motorleitung, Standard [mm] 254

www.thomsonlinear.de

Elektrische Anschliisse
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Hub-Enden ist zu vermeiden.
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Abmessungen

[69.0] 0%
| I

1.35

Abmessungen Projektion

Zoll [mm] @}

|

©\i/x [ 219I.167]

— AT

@ OLAZ

| IN 0063

[016.1]

A1: Handhilfsbetatigung. Nicht entfernen. Nur soweit gegen den Uhrzeiger-

sinn drehen, bis sich Kolbenstange frei bewegen lasst.

A2: Hinterer Adapter in Standard-Ausrichtung abgebildet.

A3: Lose Kabelenden und Packard 56 Stiftstecker an 240-W-Motormodellen
und %-Zoll-Ringkabelschuhe an 560-W-Motormodellen.

0.49
~ [124]

Vorderer Adapter, Typ A

Ltot

Vorderer Adapter, Typ B

Ltot

Vorderer Adapter, Typ C

Vorderer Adapter, Typ D

Ltot
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Abmessungen
Abmessungen
Vorderer Adapter Typ A Typ B TypC TypD
Standard-Bestellhublangen (S] [Zoll] 2,4,6,8,10,12, 14,16
Gesamtlange (Ltot) [Zoll] Ltot=A+C+0,49 Ltot=A+C+0,49 Ltot= A +0,49 Ltot=A+0,49
Eingefahrene Lénge (A) [Zoll]
Bohrungsgrole H1 A=S+48 A=S+55 A=S+5,1 A=S+42
Bohrungsgrolie H2 A=S+48 A=S+54 A=S+52 A=S+42
Bohrungsgrolie H3 A=S+48 A=S+57 A=S+55 A=S+42
Abmessung B [Zoll]
BohrungsgrolRe H1 1,31 1,58 1,13 0,14
Bohrungsgrolte H2 1,31 1,66 1,31 0,14
BohrungsgrolRe H3 1,31 1,89 1,50 0,14
Abmessung C [Zoll]
BohrungsgrolRe H1 0,52 0,50 0,99
BohrungsgrolRe H2 0,52 0,56 117
BohrungsgrolRe H3 0,52 0,66 1,36
Abmessung D [Zoll]
BohrungsgrolRe H1 - 3/8-24 UNF 3/8-24 UNF 3/8-24 UNF x 0,88
Bohrungsgrolie H2 - 7/16-20 UNF 7/16-20 UNF 7/16-20 UNF x 0,88
Bohrungsgroke H3 - 1/2-20 UNF 1/2-20 UNF 1/2-20 UNF x 0,88
Abmessung E [Zoll]
BohrungsgrolRe H1 70,631 0,38 DURCHG,
BohrungsgrolRe H2 70,631 @ 0,44 DURCHG,
Bohrungsgrolke H3 70,631 @ 0,50 DURCHG,

Gewicht

Aktuator-Gewicht [kg]
Aktuator-Typ Bestell-Hublénge (S) [Zoll]

2 4 6 8 10 12 14 16
HTx-xx-1 2.9 33 3.6 4,0 4.4 4,7 5,1 54
H2x-xx-1 6.9 7.8 39 44 4.8 52 5,6 6.0
H3x-xx-1 3.2 3,7 4,2 4,7 52 57 6.2 6,7
H1x-xx-2 3.6 4,0 44 4,7 5,1 54 58 6.2
H2x-xx-2 3.9 43 4,7 5,1 a1 59 6.3 6,7
H3x-xx-2 3.9 44 4.9 54 99 6.4 6.9 14

www.thomsonlinear.de 13
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Leistungsmatrix

Leistungsmatrix*

Lastkonfigu- Modell Max. dynamische Last [N] Stromaufnahme [A] Ausfahrgeschwindigkeit [mm/s] Einfahrgeschwindigkeit [mm/s]
tion (sieh
rSaeil;)en1(Z|)e ¢ Ausfahren Einfahren bei max. Last ohne Last beimax. Last  ohnelast  beimax. Last  ohne Last

12VDC 24VDC 48VDC 12VDC 24VDC 48VDC

H1C-xx-1B11 4448 3336 8 4 3 18 13 5 12,7 445 55,6 16
H1C-xx-1B41 2224 1668 8 4 3 18 13 5 254 88,9 mg3 318
H1C-xx-2B11 6672 5004 18 g 5 38 26 13 12,7 445 55,6 16
H1C-xx-2B41 3336 2504 18 9 5 38 26 13 254 889 1.3 31,8
H2C-xx-1A12 10676 7784 8 4 3 18 13 5 38 12,7 15,2 46
H2C-xx-1B32 5560 4413 8 4 3 18 13 5 10,2 356 429 12,2
c H2C-xx-2A22 13345 10587 18 9 5 38 26 13 4.8 16,5 19,8 58
H2C-xx-2B32 8340 6619 18 g 5 38 26 13 10,2 35,6 42,9 12,2
H3C-xx-1A13 14234 10676 8 4 3 18 13 5 3.3 1.4 14,2 41
H3C-xx-1B23 7784 5841 8 4 3 18 13 ) 74 254 318 9.1
H3C-xx-2A13 21351 16014 18 9 b 38 26 13 3.3 1.4 14,2 41
H3C-xx-2B23 11677 8759 18 g b 38 26 13 74 254 318 9.1
H1H-xx-1B11 4448 3336 8 4 3 18 13 b 44,4 12,7 16 55,6
H1H-xx-1B41 2224 1668 8 4 3 18 13 b 88,9 254 318 11,3
H1H-xx-2B11 6672 5004 18 g 13 38 26 22 44,4 12,7 16 55,6
H1H-xx-2B41 3336 2504 18 9 13 38 26 22 88,9 254 318 113
H2H-xx-1A12 10676 7784 8 4 3 18 13 5 12,7 38 46 15,2
H2H-xx-1B32 5560 4413 8 4 3 18 13 5 356 10,2 12,2 42,9
H2H-xx-2A22 13345 10587 18 g 13 38 26 22 16,5 48 58 198
H2H-xx-2B32 8340 6619 18 g 13 38 26 22 35,6 10,2 12,2 429
H3H-xx-1A13 14234 10676 8 4 3 18 13 5 1.4 33 41 14,2
H3H-xx-1B23 7784 5841 8 4 3 18 13 5 254 74 91 31,8
H3H-xx-2A13 21351 16014 18 9 13 38 26 22 114 33 4,1 14,2
H3H-xx-2B23 11677 8759 18 9 13 38 26 22 254 74 9,1 31,8
HIN-xx-1B11 4448 3336 42 2 10,5 8 5 25 12,7 444 16 55,6
H1N-xx-1B41 2224 1668 42 21 10,5 8 5 25 254 889 31,8 11,3
HIN-xx-2B11 6672 5004 80 43 22 14 10 7 12,7 444 16 55,6
H1N-xx-2B41 3336 2504 80 43 22 14 10 7 254 88,9 318 11,3
H2ZN-xx-1A12 10676 7784 42 21 10,5 8 b 25 38 12,7 46 15,2
H2N-xx-1B32 5560 4413 42 21 10,5 8 b 25 10,2 35,6 12,2 42,9
H2N-xx-2A22 13345 10587 80 43 22 14 10 7 48 16,5 58 19,8
H2N-xx-2B32 8340 6619 80 43 22 14 10 7 10,2 35,6 12,2 42,9
H3N-xx-1A13 14234 10676 42 21 10,5 8 b 25 818 1.4 41 14,2
H3N-xx-1B23 7784 5841 42 21 10,5 8 B 25 74 254 9,1 318
H3N-xx-2A13 21351 16014 80 43 22 14 10 7 &) 11,4 41 14,2
H3N-xx-2B23 11677 8759 80 43 22 14 10 7 74 254 9.1 318

* Die oben genannten Werte gelten fiir einen Temperaturbereich von 4 bis 50 °C. Der H-Track arbeitet auch in einem gréReren Bereich von -26 bis
+65 °C, bei Temperaturen unter 4 °C steigen jedoch Kraft und Stromaufnahme, wahrend die Geschwindigkeit sinkt. Bei Temperaturen tiber 50 °C
nimmt die Geschwindigkeit geringfiigig ab. Die exakte Leistungsabweichung l&sst sich nur schwer vorausherechnen. Bei niedrigeren Temperaturen
bewegt sich der Leistungswert zudem in Richtung der obigen Angaben, wenn die Temperatur im Inneren aufgrund der mechanisch erzeugten
Warmeentwicklung ansteigt. Weitere Informationen erhalten Sie vom Thomson Kundendienst.
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Bestellschliissel

Bestellschliissel

1 2 3 4 5 6 7 8 9
H1 C- 12- 1 A2 2 -A 06
1. BohrungsgroBe " 6. Kolbenstangen-Durchmesser
H1=1,000 Zoll 1=0,500 Zoll (immer mit BohrungsgréRe H1)
H2 =1,375 Zoll 2 =0,625 in (immer mit BohrungsgroRe H2)
H3 = 1,500 Zoll 3=0,750 in (immer mit BohrungsgroRe H3)
2. Lastkonfiguration " 1. Kolbenstangen-Adapter, vorne
C- = Schwerkraft wirkt gegen das Ausfahren der Last/Kolbenstange -A = Standard
H- = Schwerkraft wirkt mit dem Ausfahren der Last/Kolbenstange -B = Kugel
B- = Schwerkraft wirkt auf beide Bewegungsrichtungen der -C = AuRengewinde
Last/Kolbenstange @ -D = Innengewinde
N- = Schwerkraft wirkt auf keine Bewegungsrichtung der
Last/Kolbenstange 8. Hubldnge®
02 =2 Zoll (50 mm)
3. Eingangsspannung 04 =4 Zoll (100 mm)
12-=12VDC 06 =6 Zoll (150 mm)
24-=24\IDC 08 =8 Zoll (200 mm)
48-=48VDC 10 =10 Zoll (254 mm)
12 =12 Zoll (300 mm)
4. Motorleistung " 14 =14 Zoll (356 mm)
1=240W 16 = 16 Zoll (406 mm)
2=560 W
9. Adapterausrichtung, hinten
5. PumpengriBe " Leer = Standard
A1 =ZahngréRe 16, Dicke 0,125 Zoll R90 = 90°-Position

A2 = ZahngroRe 16, Dicke 0,156 Zoll
A3= ZahngroBe 16, Dicke 0,188 Zoll (1) Siehe Seite 14 zur Auslegung und Auswahl.

A4 = ZahngroRe 16, Dicke 0,250 Zoll (2) Wenden Sie sich vor Auswahl der Konfiguration B an den Kundensupport.

B1 = ZahngroRe 12, Dicke 0,125 Zoll (3) Weitere Hublangen auf Anfrage. Bitte wenden Sie sich an den Kundensupport.
B2 = ZahngrdRe 12, Dicke 0,156 Zoll

B3 = ZahngréRe 12, Dicke 0,188 Zoll

B4 = ZahngroRe 12, Dicke 0,250 Zoll

www.thomsonlinear.de 15
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Dimensionierungs- und Auswahltools

Um den optimalen H-Track fir Ihre Anwendung auszuwahlen, befolgen Sie bitte den
nachfolgend beschriebenen Auslegungs- und Auswahlprozess. Bei Fragen wenden Sie sich
gerne an den Thomson-Kundensupport.

Schritt 1. Bestimmung der Lastkonfiguration
Ermitteln Sie, welche Lastkonfiguration (C, H, N oder B) fiir Ihre Anwendung gilt. Siehe auch Seite 18.

Beispiel: Wenn die Last horizontal bewegt werden muss und die Kolbenstange beim Schieben oder Ziehen
nicht von der Schwerkraft beeinflusst wird, entspricht die Anwendung der Lastkonfiguration N.

c ; .l%. . ;0
|

o) | ol N
| = = I

<=
]
<=

T

F F
¥ ¥

«—

Schritt 2. Auslegung von Bohrung und Kolbenstange
Ermitteln Sie die benétigte BohrungsgréRe fiir Ihre Last und Hublénge. Siehe auch Seite 19.

Beispiel: Bei einer Anwendung, die einen Hub von 16 Zoll erfordert, mit einer Last von 2500 Ibf (11.120 N) beim
Ausfahren (roter Punkt) und 500 Ibf (2224 N) beim Einfahren (gelber Punkt), zeigt das untenstehende Diagramm
,Hub zu Last und BohrungsgrélBe”, dass nur die blaue Kurve oberhalb beider Punkte verlduft. Somit ist die
Bohrungsgrélse H3 in diesem Fall die einzig magliche Wahl.

Hub zu Last und BohrungsgroRe

5500 (24.464)
5000 (22.240) =
4500 (20.016) N
4000(17.792) \ ‘\
3500 (13.344) \ \
Z 300013344 - =
5 S N N
% 2500(11.120) \\ O - —
g N\ N
2000 (8896) \\ \\
1500 (6672) i
[
1000 (4448) N - —
T—
500 (2224) Q —

0

Hub [Zoll]

BohrungsgroRe
— 1 s H?2 ——H3
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Schritt 3. Auslegung von Motor, Pumpe und Stromversorgung

Ermitteln Sie anhand der Diagramme auf

den Seiten 20—22 die GrolRe von Aktuator- . Last zu Geschw. beim Ausfahren Last zu Geschw. beim Einfahren
Motor und Pumpe fiir Ihre Anwendung

g [T ] [ T 11
sowie die zugehdrige Stromaufnahme. E v | o ]

= A |

.. . . ) ) IS 3 —> E I =2 =
Beispiel: Da in Schritt 1 die Lastkonfigu- 5 " LY 3
ration Typ N ermittelt wurde, verwenden g ** S_'* 3‘31
Sie die Diagramme auf Seite 22. g ~ ] - g\ N
0(0) ==l = F 13 T
In den Diagrammen ,Last zu Geschwindig- 0w @me (T o2 0 Gwe  eme  os ) oz
keit” fiir Lastkonfiguration N werden die Last {1bf (N)]
maximalen Aus- und Einfahrlasten aus BohrungsgroRe H1 BohrungsgroRe H2 BohrungsgréRe H3
HTN-xx-1B1 H2N-xx-1A12 H3N-xx-1A13

Schritt Z durch senkrechte Linien darge- S
stellt. Weiterhin wahlen wir eine Verfahr- ~ ————- HIN0c 2811
geschwindigkeit beim Ausfahren von 0,25 e
Zoll/s und beim Einfahren von 1 Zoll/s. Die

einzige der vier H3-Bohrungsgrélsen, die ;
diese Geschwindigkeit beim Ausfahren mit
2500 Ibf und Einfahren mit 500 Ibf erlaubt,
ist das Modell H3N-xx-Z2B23.

H2N-xx-1B42 H3N-xx-1B23
e e e e e H2N-XX-2A22 e e e = H3N-xX-2A13
——————— H2N-xx-2B32 === H3N-xx-2B23

Last zu Stromaufnahme

ggggg

Stromstarke [A]

Um die Spannungsversorgung zu dimen- 0

) . . ) ) 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
sionieren, missen Sie die anzulegende Anteil an max. zuléssigen Last [%]
Spannung wéhlen sowie die Maximal- 12-VDC-Aktuatoren 24-VDC-Aktuatoren 48-VDC-Aktuatoren

HXN-12-1xxx HXN-24-1xxx HXN-48-1xxx
uuuuuuuuuuuuuuu HXN-12-2xxx vevensnsananans HXN-24-2x0 vevvenvnnnnnens HXN-48-2x00

last-Stromaufnahme beim Aus- und
Einfahren. Dazu ermitteln Sie zunéchst den
prozentualen Anteil der maximal zuldssigen Last in beide Richtungen.

Nach dem ,Last zu Geschwindigkeit“-Diagramm erlaubt der H3N-xx-2B23 eine maximale Last von ca. 2700 Ibf
beim Ausfahren und 2000 Ibf beim Einfahren (die genauen Werte siehe Leistungsmatrix, S. 14). Die hier ange-
nommenen Maximallasten (2500 Ibf Ausfahren, 500 Ibf Einfahren) liegen somit bei rund 92 % (rote Linie) bzw.
25 % (gelbe Linie) der maximal zuldssigen Lasten. Die Stromaufnahme fiir H3N-xx-2B23 mit einem 24-VDC-Mo-
tor (Modell H3N-24-2B2) wiirde in diesem Fall der gepunkteten roten Linie folgen und 20 A beim Ausfahren
bzw. 40 A beim Einfahren betragen. Achten Sie darauf, bei der Spannungsversorgung eine Reserve vorzusehen.

Schritt 4. Fertigstellung des Bestellcodes
Bis hierher lautet der Bestellcode H3N-24-2B23-xxxx. AbschlieRend miissen der vordere Kolbenstangen-
Adapter, die Hublange und die Adapterausrichtung hinten angegeben werden. Siehe auch Seite 15.

Beispiel: In Schritt 2 haben wir angenommen, die Anwendung erfordert einen Hub von 16 Zoll, d.h. der Code
wird zu H3N-24-2B23-x16x. Bei einem Standard-Adapter vorne und einem um 90° verdrehten hinteren Adapter
wadre der vollsténdige Bestellcode H3N-24-2B23-A16R.

www.thomsonlinear.de 17
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Bestimmung der Lastkonfiguration

Es gibt vier wesentliche Last- und Schwerkraftkonfigurationen, die das Leistungsverhalten
des Aktuators bestimmen. Wahlen Sie aus den nachfolgend beschriebenen Konfigurationen
diejenige aus, die lhrer Anwendung am nachsten kommt. Wenden Sie sich an den Thomson-
Kundensupport, wenn Sie keine passende Konfiguration fiir lhre Anwendung finden.

F F
C \{ \ 4

TM Il

Konfiguration C

Beim Ausfahren des Aktuators bremst die
Schwerkraft die Bewegung der Last und unterstitzt
sie beim Einfahren.

<=

(Konfiguration N)
Die Schwerkraft wirkt auf keine Bewegungsrichtung
der Last.

. | |
i

F F
Konfiguration H
Beim Ausfahren des Aktuators unterstiitzt die

Schwerkraft der Bewegung der Last entgegen und
bremst sie beim Einfahren.

F=0
\ {

<= T

F
V5

Konfiguration B

Die Schwerkraft unterstiitzt und bremst die
Bewegung der Last in beiden Richtungen, bis auf
einen Punkt, an dem die Last von der Schwerkraft
nicht beeinflusst wird. Wenn dies Ihre Konfiguration
ist, kdnnten Sie das mechanische Gestange

so umkonstruieren, dass Sie eine C-, H- der
N-Konfiguration erhalten. Ist das nicht mdglich,
wenden Sie sich an den Thomson-Kundensupport.

www.thomsonlinear.de



Auslegung von Bohrung und Kolbenstange

Die maximale Last pro Richtung und die erforderliche Hubldange bestimmen die benétigte
MindestgroRe fiir Aktuator-Bohrung und Kolbenstange. Ermitteln Sie im nachfolgenden
Diagramm die fiir lhre Anwendung erforderliche BohrungsgrélRe. Gibt es keine Losung,
missen die Hublange und/oder Last reduziert werden. Wenden Sie sich an den Thomson-
Kundensupport, wenn Sie keine passende Kombination fiir Inre Anwendung finden.

Last [Ibf (N)]

Hub zu Last und BohrungsgroRe

5500 (24464)

5000 (22.240) -

4500 (20016)

4000 (17792)

3500 (13344)

3000 (13344)

2500 (11120) N

N N
2000 (8896) N
N
1500 (6672) \\ —
~
1000 (4448) ™~ —

500 (2224) T
0

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Hub [Zoll]

BohrungsgréRRe

www.thomsonlinear.de 19



rovse
Linear Motion. Optimized.

Auslegung von Motor, Pumpe und Stromversorgung

C Last zu Geschw. beim Ausfahren Last zu Geschw. beim Einfahren
5(127)
= L[] N
e g ls
£ 4(101) o
%) 8
= %:-» H %:4—
RS 3(76)“ :
SR i1
2 s :
2 (51 I B AL
— i /‘0.’,‘
; [t'/“ "‘— |
S 1(25) é\hk" —
5 Ee=e=rT1 1]
0(0) e —— e
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(0) (4448) (8896) (13344)  (17792)  (22240) (0) (4448) (8896) (13364)  (17792)  (22240)
Last [Ibf (N)]
Bohrungsgréie H1 Bohrungsgréiie H2 Bohrungsgrélie H3
H1C-xx-1B11 s 17 C-XX-1A12 . H3C-XX-1A13
............... H1C-xx-1B41 cennnnnnnsnnnns H20-XX-1B32 ensnnnnnnnnnnns H3C-xx-1B23
————— H1C-xx-2B11 e e s s s 7 C-XX-2A22 e e e e e 3 C-XX-2A13
——————— H1C-xx-2B41 e o e 0 e 0 e H2 C-XX-2B32 e o 1 e e H3C-XX-2B23

Last zu Stromaufnahme

80
70
z 60
o 50
:"g 40 BUooooooophy
E 804 OODOc nnnunnuz,n
9 30 Opoopp ""D'D'E—L,JUDUDEDDUDD oo
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| ~—— — — \. ................
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Anteil der max. zuldssigen Last [%]
12-VDC-Aktuatoren 24-VDC-Aktuatoren 48-VDC-Aktuatoren
HxC-12-1xxx s X C-24-1XXX s X C-48-1XXX
ODoooooooooooooo HXC‘12‘2XXX --------------- HXC-24—2XXX --------------- HXC—48—2XXX
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Auslegung von Motor, Pumpe und Stromversorgung

. Last zu Geschw. beim Ausfahren

Last zu Geschw. beim Einfahren

5(127)

4(101)

3(76)

| 1
A ——

e

2(51)

1(25)

Geschwindigkeit [Zoll/s (mm/s)]

0(0)
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80
70
60
50
40
30

Stromstarke [A]
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————— HT1H-xx-2B11 e s s s s ) H-XX-2A22 e e e e e H3H-XX-2A13
——————— H1H-xx-2B41 s e H2H-xx-2B32 —+—-—.— H3H-xx-2B23

Last zu Stromaufnahme
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msonlinear.de 21



Tromsoy
Linear Motion. Optimized.

Auslegung von Motor, Pumpe und Stromversorgung

. Last zu Geschw. beim Ausfahren Last zu Geschw. beim Einfahren

5(127)

= L[] N

e

£ 4(101) i_

2 — N E —

N B

= ".\‘ ".\

s It i

S 2(51) E“

-D -

= Vo,

Z i Mz

R [ ~.

&) L = ———

010) L= =
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(0) (4448) (8896) (13364)  (17792)  (22240) (0) (4448) (8896) (13344)  (17792)  (22240)
Last [Ibf (N)]
Bohrungsgréie H1 Bohrungsgréiie H2 Bohrungsgrélie H3
HTN-xx-1B11 ) N-XX-1A12 . H3N-XX-1A13

............... H1N-xx-1B41 cannnnnsnssnnns H2ZN-xx-1B32 snnnnnnnnnnnnns H3N-xx-1B23
————— H1N-xx-2B11 e s s s s ) N-XX-2A22 e e e e e 3N -XX-2A13
——————— H1N-xx-2B41 e s 5 e 0 s H 2N -XX-2B32 e e e n e H3N-XX-2B23

Last zu Stromaufnahme

80 —
opPr
70 _mnomﬂ“"‘ —
goo2ff
= 60 — £
= oo
g % o0 1099“"‘ wi?
z W P T e
g m““cgum Lgasbasesdestt
4: 30 QnBY o anu® w%/
> ADQQQ-FU --Il%%/ """
Ll g B P PP T T o e e e I PP PPPPP) TS T I PP PP ST
R TTTE L2 s S NP PPPPY [TTTD TILs et S B —
Ul = e — =|; ----
. | |
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Anteil der max. zuldssigen Last [%]
12-VDC-Aktuatoren 24-\/DC-Aktuatoren 48-VDC-Aktuatoren
HxN-12-1xxx s XN -24-1XXX s XN -48-1XXX
oooooooooooooos HXN-12-2XXX =0 sssssssssssssss HXN-24-2Xxx = sssssssssssssss HxN-48-2xxx

22 www.thomsonlinear.de



Online-Quellen

Um Ihnen den Auslegungs- und Auswahlprozess zu erleichtern, gibt es auf der Thomson-
Webseite zahlreiche Online-Tools. AuRerdem helfen Ihnen unsere erfahrenen Ingenieure bei
der Auslegung und Auswahl eines H-Track-Modells das auf lhre Anwendungsanforderungen
passt. Weitere Informationen und Optionen finden Sie unter www.thomsonlinear.com/cs.

H-Track im Web

Auf dieser Webseite erhalten Sie weitere niitzliche
Informationen zum H-Track.
www.thomsonlinear.com/h-track

Interaktive 3D-CAD-Modelle

Gratis-Download interaktiver, 3D-Modelle in allen
gangigen CAD-Formaten.
www.thomsonlinear.com/h-track-cad

R = 71 1L

H-Track im Video

Lernen Sie den elektro-hydraulischen Aktuator in
diesem kurzen Einfiihnrungsvideo kennen.
www.thomsonlinear.com/de/video/
Elektrohydraulischer-Linearaktuator-Thomson-H-
Track-bewegt-schwere-Lasten-auf-engem-Raum

Elektrohydraulischer Linearaktuator Thomson H-Track
bewegt schwere Lasten auf engem Raum

www.thomsonlinear.de
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Haufig gestellte Fragen (FAQ)

Wie hoch ist die Lebensdauer eines Aktuators?
Die Lebensdauer ist abhdngig von der Last

und Hublange. Wenden Sie sich fiir weitere
Informationen bitte an unseren Kundensupport.

Was sind die haufigsten Griinde fiir einen
vorzeitigen Ausfall eines Aktuators?
Seitenlast aufgrund falscher Montage,
StoRbelastung, Uberschreitung der Einschaltdauer
und unsachgeméaRe Verdrahtung sind die
bekanntesten Griinde fiir einen vorzeitigen Ausfall.

Ist der H-Track wartungsfrei?
Ja. Er muss weder nachgeschmiert noch gewartet
oder verschleilbedingt nachjustiert werden.

Was sind IP-Schutzarten?

IP-Schutzarten sind allgemeing(iltige Normen, die
elektrische Gerate mittels standardisierter Tests
einstufen, um deren Widerstandfahigkeit gegen das
Eindringen von Fremdkérpern (erste Kennziffer) und
Flissigkeiten (zweite Kennziffer) zu ermitteln. Mehr
dazu in nachfolgender Tabelle.

IP-Schutzarten (EN60529)

Code  Definition 1. Kennziffer
0 Kein Schutz
1 Schutz gegen feste Fremdkérper ab 50 mm Durchmesser.

2 Schutz gegen feste Fremdkorper ab 12,5 mm Durchmesser.
3 Schutz gegen feste Fremdkarper ab 2,5 mm Durchmesser.

4 Schutz gegen feste Fremdkoérper ab 1 mm Durchmesser.

5 Bedingter Schutz gegen Staub in schadigender Menge.

6 Vollkommener Schutz gegen Staub.

9K -

2

Eignet sich der H-Track fiir raue Umgebungen
z.B. Strahlwasser oder extreme Temperaturen?
Ja. H-Track Aktuatoren sind fiir die Behandlung mit
Strahlwasser konzipiert und haben 200-stiindige
Salzspriihnebeltests absolviert. Ihre zuldssige
Betriebstemperatur reicht von —20 bis +65°C.

Wie wird die Einschaltdauer ermittelt?

Die Einschaltdauer berechnet sich laut der Formel
Einschaltzeit / (Einschaltzeit + Ausschaltzeit). Wird
ein H-Track z.B. 15 Sekunden lang eingeschaltet und
bleibt anschlieRend 45 Sekunden lang ausgeschal-
tet, betrdgt die Einschaltdauer fir diese Minute

25 %. Alle Modelle sind auf 25 % Einschaltdauer
bei voller Last und einer Umgebungstemperatur

von 25°C ausgelegt. Bei geringerer Last und/oder
Umgebungstemperatur darf die Einschaltdauer 25 %
tiberschreiten. Entsprechend sinkt die zuldssige
Einschaltdauer bei héheren Temperaturen.

Darf der H-Track seitlich belastet werden?
Nein. Das Anwendungsdesign muss so gestaltet
sein, dass jegliche Seitenlast ausgeschlossen ist.

Definition 2. Kennziffer
Kein Schutz
Schutz gegen Tropfwasser oder Kondensation.

Schutz gegen fallendes Tropfwasser bei bis zu 15° geneigtem
Gehduse.

Schutz gegen fallendes Tropfwasser bei bis zu 60° geneigtem
Gehéause.

Schutz gegen allseitiges Spritzwasser.

Schutz gegen Niederdruck-Strahlwasser aus beliebigem Winkel.
Begrenztes Eindringen mdglich.

Schutz gegen Hochdruck-Strahlwasser aus beliebigem Winkel.
Begrenztes Eindringen méglich.

Schutz gegen zeitweiliges Untertauchen.
Schutz gegen dauerndes Untertauchen.

Schutz gegen Wasser bei Hochdruck-/Dampfstrahlreinigung aus
direkter Nahe.

www.thomsonlinear.de



Kann eine Last die Kolbenstange bewegen?
Der H-Track ist mindestens bis zur maximalen
statischen Last selbsthemmend. Hohere statische
Lasten kdnnen Beschadigungen und Riicklauf
bewirken.

Was ist der Unterschied zwischen einer Zug-
und Schublast?

Eine Zuglast will den Aktuator auseinanderziehen,
wahrend eine Schublast ihn zusammendriickt. Bei
bidirektionalen Lasten muss ggf. das Axialspiel der
Aktuator-Kolbenstange beriicksichtigt werden, wenn
es um Positionierungsfunktionen geht.

Last

Last

Zuglast Schublast

Mit welchen Eingangsspannungshereichen
kann ein H-Track betrieben werden?

Eine 12-VDC-Ausfiihrung arbeitet mit 9-16 VDC,
ein 24-VDC-Modell mit 18—32 VDC, eine 48-VDC-
Ausfiihrung mit 36-64 VDC. Ein Betrieb aullerhalb
dieser Grenzen kann zu unkontrolliertem Verhalten
bis zur dauerhaften Beschadigung des Aktuators
flihren.

Ist der H-Track gegen Uberhitzung geschiitzt?
Ja. Der Motor verfligt iber einen
Warmeschutzschalter in den Wicklungen, der

den Aktuator-Motor bei Uberhitzung oder hohem
Uberstrom abschaltet.

www.thomsonlinear.de

Lasst sich die Verfahrgeschwindigkeit

eines H-Track iiber die Eingangsspannung
beeinflussen?

Ja, solange die Spannung innerhalb der zuldssigen
Spannungsbereiche liegt.

Was versteht man unter Einschaltstrom?

Der Einschaltstrom ist eine kurzzeitige Stromspitze,
die beim Anfahren des Aktuators auftritt, wenn der
Motor die Last in Bewegung setzt. Normalerweise
dauert der Einschaltstrom zwischen 75 und 150
Millisekunden und kann bis zu dreimal hoher als der
Strom fiir den Aktuator und die Last sein. Batterien
haben kein Problem, den Einschaltstrom zu liefern,
bei einem Wechselstrom-Netzteil sollte jedoch

auf eine ausreichende Dimensionierung geachtet
werden, um den Einschaltstrom abzudecken.

Was ist bei der Montage des H-Track
besonders zu beachten?

Da der H-Track intern gegen Verdrehen gesichert
ist, muss kein Haltemoment beriicksichtigt werden.
Der Aktuator muss jedoch so montiert werden, dass
keinerlei seitliche Belastung auf die Kolbenstange
wirken kann.

Wie hoch ist die maximale
Verfahrgeschwindigkeit?

Die Verfahrgeschwindigkeit eines H-Track
Aktuators ist eine lineare Funktion der Last. Die
Geschwindigkeit bei einer bestimmten Last und
Richtung kdnnen Sie in den Diagrammen ,Last zu
Geschwindigkeit” auf Seite 18—20 ablesen. Wird
eine héhere Verfahrgeschwindigkeit bendtigt, kann
ein einfaches mechanisches Gestange genutzt
werden.

25









www.thomsonlinear.de

H-Track_BRDE-0035-02 | 20211122SK

EUROPA

Deutschland

Thomson

Nirtinger StraBe 70

72649 Wolfschlugen

Tel.: +49 7022 504 403

Fax: +49 7022 504 405

E-Mail: sales.germany@thomsonlinear.com

Frankreich

Thomson

Tel.: +33 243 50 03 30

E-Mail: sales.france@thomsonlinear.com

GroBbritannien & Nordirland
Thomson

Office 9, The Barns

Caddsdown Business Park

Bideford, Devon, EX39 3BT

Tel.: +44 1271 334 500

E-Mail: sales.uk@thomsonlinear.com

Italien

Thomson

Via per Cinisello 95/97

20834 Nova Milanese (MB)

Tel.: +39 0362 366406

Fax: +39 0362 276790

E-Mail: sales.italy@thomsonlinear.com

Schweden
Thomson
Estridsvdg 10

29109 Kristianstad
Tel.: +46 44 590 2400
Fax: +46 44 590 2585

E-Mail: sales.scandinavia@thomsonlinear.com

Spanien
Thomson
E-Mail: sales.esm@thomsonlinear.com

Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Es liegt in der Verantwortlichkeit des Produktanwenders, die

Eignung dieses Produkts fiir einen bestimmten Einsatzzweck festzustellen. Alle Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen

Rechteinhaber. © 2021 Thomson Industries, Inc.

USA, KANADA und MEXIKO

Thomson

203A West Rock Road

Radford, VA 24141, USA

Tel.: 1-540-633-3549

Fax: 1-540-633-0294

E-Mail: thomson@thomsonlinear.com
Literatur: literature.thomsonlinear.com

ASIEN

Asiatisch-pazifische Region

Thomson

E-Mail: sales.apac@thomsonlinear.com

China

Thomson

Rm 805, Scitech Tower

22 Jianguomen Wai Street

Beijing 100004

Tel.: +86 400 606 1805

Fax: +86 10 6515 0263

E-Mail: sales.china@thomsonlinear.com

Indien

Thomson

c/o Portescap India Pvt. Ltd.

Office no. 103, 4TH floor,

Arena House, Road no.12,

Marol Industrial Area, Andheri East,
Mumbai Suburban, Maharashtra, 400093
E-Mail: sales.india@thomsonlinear.com

Siidkorea

Thomson

3033 ASEM Tower (Samsung-dong)

517 Yeongdong-daero

Gangnam-gu, Seoul, South Korea (06164)
Tel.: + 8226001 3223 & 3244

E-Mail: sales.korea@thomsonlinear.com

SUDAMERIKA

Brasilien

Thomson

Av. Jodo Paulo Ablas, 2970

Jardim da Gléria - Cotia SP - CEP: 06711-250
Tel.: +55 11 4615 6300

E-Mail: sales.brasil@thomsonlinear.com

|7/ THOMSON'

Linear Motion. Optimized.”




